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Toma una foto de1a parte

PASO 1-RECOGIDA MADERA EN CAMPO
Realizar una fotografia al transporte
cargado en el punto de carga de la madera
desde la parte trasera del vehiculo

PASO 2-RECOGIDA MADERA EN CAMPO

Realizar una fotografia al transporte
cargado en el punto de carga de la madera
desde |z parte lateral del vehiculo

PASO 3-PESAJE EN BASCULA CARGADO
Realizar una fotografia al transporte
cargado en el punto de pesado en bascula
desde la parte trasera del vehiculo

] PASO 4-PESAJE EN BASCULA CARGADO
?

| Realizar una fotografia al transporte
- cargado en el punto de pesado en bascula
"‘ Faterad el

desde la parte lateral del vehiculo

PASO 5-PESAJE EN BASCULA CARGADO
Realizar una fotografia al ticket impreso
con el vehiculo cargado de la bascula de
pesado

PASO 6-PESAJE EN BASCULA DESCARGADO

Realizar una fotografia al transporte
descargado en el punto de pesado en
bascula desde |a parte trasera del vehiculo

PASO 7-PESAJE EN BASCULA DESCARGADO

Realizar una fotografia al ticket impreso
con el vehiculo descargado de la bascula
de pesado

RECOMENDACIONES PARA TOMAR FOTOGRAFIAS
- Tomar las fotografias de los vehiculos con el movil en posicion horizontal
- Tomar las fotografias de los vehiculos a una distancia que garantice obtener todo el drea de interés
- Cuando se tomen fotografias del transporte, el cielo no debe ocupar mas de un tercio del encuadre
- Autorizar todos los permisos de camara y ubicacion en el primer uso de la app en el dispositivo

cesefOr/5




Modelo IA basado en una red neuronal siamesa
o Entrenamiento en condiciones adversas

Paso 1: deteccidn del camién Paso 2: deteccion de trozas en el camién
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Otras soluciones
basadas en vision

artificial:
Inventarios con
vuelo bajo copa
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Precio competitivo respecto a soluciones LIiDAR < 1000
euros
Importacion dron

g pto fotogrameétrico

Drone Skydio 2

ZEB Go

winie 2

+ submétrico x2
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e Identificacion de los pies individuales.
e Mapa de puntos
e Deteccion de masa extraida ( antes y después)

Los rabanos El amogable
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Inventarios con
Mochila RGB-D
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e Prototipo
e Precio aprox mercado <10.000 euros

—

Camara Realsense

Sensor profundidad con IMU




Inventarios basado en imagen con un sensor de profundidad (RGB-D):
imagenes estereoscopicas.

Trabajo de campo con un sistema que lleva GPS, IMU para captura de
10 FPS.

y posicionamiento
de GPS submétrico por posicion relativa. |1A Deep learning.
Baja inversion.
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Clasificacion
automatica de

imagenes
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Deteccion inteligente de eventos en el medio natural
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Marca de tiempo: 19 may 2023, 8:24
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Rodrigo GOmez

Gracias

Contacto:
tecnologias.informacion@cesefor.com




